Hinweise

@ Liste alle zur Klausur Zugelassenen ab Di., 31.1.2012 unter
www.mathematik.uni-wuerzburg.de/~schleissinger/lina2011/

@ Letzte Vorlesung Fr., 3.2.2012
@ Ubungen Mo./Di., 6. & 7.2.2012: Fragestunde zur Klausur
@ Klausur Sa., 11.02.2012, Beginn: 12:00 Uhr, Dauer: 90 Minuten

Aufteilung nach dem Anfangsbuchstaben lhres Nachnamens:
A-G:HS 1 Phil.  H-N:HS 1 Physik O-Z: 0.0004 ZHSG.
Warten Sie bitte vor den genannten Horsaalen auf Einla3

ab 11:50 Uhr. Bitte pinktlich erscheinen !

Bringen Sie selbst gentigend Papier flr Ihre Bearbeitung der
Klausur mit (oben rechts mit Inrem Namen, Vornamen und lhrer
Matrikelnummer beschriftet).

Bearbeiten Sie pro Blatt jeweils nur eine Aufgabe.

Nicht erlaubt:

Mehr als ein Buch, Mobiltelefone, Notebooks, Taschenrechner, etc.
Erlaubt: Mitschriften aus Vorlesungen und Ubungen, Ubungsblatter
inkl. Lésungshinweise, Vorlesungsskript und ein Buch.

Das komplette Vorlesungsskript ist ab Sa. 4.2.2012 unter
http://www.mathematik.uni-wuerzburg.de/~roth/LA/

abrufbar (Login: lina Passwort: G@u33)



Satz 5.38 (Struktur der L6sungsmenge linearer Gleichungssysteme)

Essei Ac K™ und b € K". Ist x; € K" eine L6sung von Ax = b, so
ist die Menge aller Lésungen gegeben durch

Xo+ N(A) ={xo+x : xe NA)}.




GauB-Verfahren (siehe www.mathematik.uni-wuerzburg.de/~roth/la1.html)
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/

oXo+ ...+ 8 nXn=bj, j=2,...,m.

3. Schritt: Falls (& ) = 0, so beenden wir den Algorithmus. Ansonsten
vefahren wir mit dem reduzierten System analog, wobei zur Sicherung
von & , # 0 evtl. Operation (2) durchzufiihren ist.
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by 1X1 4+ biaXxa + ...
bg}ng—l—...

+ b1 kX + ...+ b1 nXn
+ bz’ka + ...+ bg}an

b kXk + ...+ bi,nXn
0

by
b,

/
b
bicy1

b,
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bi kX + . .. + bi.nXn
0

mitb;; ZO0farallej=1,... k.
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gilt.

by
b,

/
b
bicy1

b,



So fortfahrend erhalten wir das finale System in der Form

bi1Xi +bioXo+ ...+ bikXk+ ...+ biaxn = b
bg}ng + ...+ bz’ka + ...+ bg}an = bé
bk’ka + ...+ bkﬁan = b,/(
0 = bl/<+1
0 = b,

mitb;; ZO0farallej=1,... k.
Das finale System ist genau dann Iésbar, wenn

gilt.
In diesem Fall kbnnen wir xx.1, ..., X, beliebig wéhlen und dann die
Xk, Xk—1, - - -, X1 in dieser Reihenfolge aus dem finalen System

eindeutig ermitteln.



